Yapay Zeka Tabanli Harfiyat Arac

Takip ve Analiz Sistemi '::"




Sahadaki her gecis, anlamli veri. MAIIUOW MUVE

Saha kameralari, yapay zeka analizleri ve merkezi yonetim yazilimini ortak gecis kaydinda birlestiren entegre hafriyat arac izleme ¢6zima.

Hareket halindeki araclarin plakalari ile kasa, yuk ve branda goruntuleri eslestirilir.
Saha ve/veya merkezde calisan gorunti isleme bilesenleri; arag, yuk ve olasi dékilme
riskini analiz ederek bilgileri tek merkezde toplar.

TEK COZUM, DORT YETENEK

01 Cok acil arac goruntileme

02 YUk ve branda analizi

03 Gecislerin birlestirilmesi

Web tabanli merkezi yonetim

Sahadan gelen gercek goriintiiler
Bu katalogdaki arac, arsiv, analiz, harita ve istatistik ekranlari kullanici tarafindan saglanan uygulama gortntilerinden alinmistir.
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Uctan uca veri akis VMAIITOY Muve

Arac gecisi, kameralardan gelen gorsellerin eslestirilmesiyle baslar; sonuclar merkezi yazilimin canli akisina, arsivine ve raporlarina ulasir.

GORUNTU EDINIMI

Cok Kanalli Analiz Kamerasi; gerektiginde Plaka Tanima Kamerasi gorintisa.

PLAKA VE OLAY
Tarih-saat, kamera / nokta kodu, plaka ve goriintilerle benzersiz gecis kaydi.

YAPAY ZEKA

Saha islemcisi ve/veya merkezi GPU ile kasa, branda, doluluk, ytk ve risk analizi.

ESLESTIRME

Kanal goruntlleri ve plaka tanima verisi ayni gecis altinda birlestirilir.

MERKEZi YONETIM

Canli izleme, arsiv aramasi, risk inceleme, harita, istatistik ve yonetim.
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Arac, kasa ve yuk ayni karede VIAI IOW

Gercek saha ornekleri: acik yuk, kapali branda ve 6n plaka goruntuleri. Genis aci, hafriyat kasasinin Gstten incelenmesine olanak tanir.
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01/ GENIiS ACILI KASA VE YUK GORUNTUSU

.

BRANDA KAPALI ORTULU / BOS KASA | ON PLAKA KARESI

ISSD / COMPLETE MOBILITY PROVIDER



Tek govdede coklu optik kanal

Cok Kanalli Analiz Kamerasi: trin gorseli, izleme geometrisi ve teknik 6zellikler.

m DARACI/PLAKA
m ORTA MESAFE

m GENIS ACI/KASA VE YUK

Ornek kurulum: Orta refiijde tek analiz kamerasi, 3 serit, 6 m
montaj

yUksekligi ve 15 miileri goris. Bu geometri saha 6l¢imiu ve lens
secimiyle dogrulanir.

COK KANALLI

Optik kanal

Coziinurluk

Kare hizi

Gece goriis

Video

Entegrasyon

Koruma

Goriintu

KAMERA / TEKNIK

En az 3 ayri sensor

Her kanalda 21920 x 1080

En az 25 fps

Dahili IR, 2100 m

H.265 / H.264

RTSP; ONVIF / IP video

En az P67 ve IK10

WDR /BLC/HLC /3D DNR

Not: 6 m /15 m / G¢ serit anlatimi istenen 6rnek kurulum geometrisidir; gercek gorus ve plaka okuma performansi yerlesim, lens ve sahadaki dogrulama

ile kesinlestirilir.
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Yuksek Cozunurlukle Akilli Trafik Takibi

Akilli Trafik ve Plaka Tanima Kamerasi: urun gorseli, izleme geometrisi ve teknik 6zellikler.
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PLAKA TANIMA KAMERASI / TEKNIK

Optik kanal

Cozunurluk

Kare hizi

Gece gorus

Video
m PLAKA TANIMA
m ARAC TiPi VE RENK ANALIiZi Entegrasyon
m TRAFIK AKISI / OLAY TESPITI
Koruma
Ornek kurulum: 2 serit izleme; 10-50 mm motorize degisken odakl o
Goruntu

lens ile gorus alani ayari. Montaj konumu ve lens ayarl, saha
geometrisine gore belirlenir.

Tek sensor / 1/1.8” CMOS

4 MP /2688 x 1520

25 fps
Dahili IR /30 m
H.265 / H.264

SDK / API / Gigabit Ethernet

IP67 / IK10

WDR / BLC / HLC / 3D DNR

Not: Serit kapsami 2 serittir. Dahili IR aydinlatma mesafesi 30 m olup plaka okuma performansi; montaj konumu, lens ayari, arag hizi ve isik kosullarina baglidir. Kurulum geometrisi

saha dogrulamasiyla kesinlestirilir.



Uc Bilisim ile Guvenilir Analiz

VIERO-MOVE: Gorinti isleme Unitesi kamera akislarini sahada isler; analiz sonuclarini merkezi GPU ve web ydnetimine aktarir.

VIERO-MOVE: GORUNTU ISLEME UNITESI, TiP-1

Kamera baglantisi

islemci

Bellek / SSD

Al hizlandirici

Haberlesme

Isletim sistemi

isletme

4 kameraya kadar destek

En az 8 cekirdek

16 GB RAM / 256 GB SSD

GPU, NPU veya esdegeri

En az 2 Gigabit Ethernet

Linux tabanli

Endustriyel 7/24 calisma

AQ kesintisinde yerel tamponlama; baglanti geldiginde merkeze aktarim. Uzaktan

guncelleme ve yeniden baslatmada otomatik servis acilisi.
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PLAKA TANIMA KAMERASI

Destekleyici plaka tanima kamerasi: =4 MP (2688 X
1520), =2 serit, motorize lens, =30 m IR, APl / SDK ve
ONVIF.

SAHA ISLEM UNITESI

Plaka Tanima Kamerasi icin Intel Core i3 duzeyi islemci,
16 GB RAM, 128 GB SSD, Linux tabanl altyapi ve
uzaktan guncelleme desteqi.



Uc Bilisim ile Guvenilir Analiz

VIERO-AI: Gérlnti isleme Unitesi kamera akislarini sahada isler; analiz sonuclarini merkezi GPU ve web ydnetimine aktarir.

VIERO-Al: GORUNTU ISLEME UNITESI, TiP-2

Kamera baglantisi En az 4 kamerayi destekler
islemci En az 8 cekirdek
Bellek / SSD 16 GB RAM / 256 GB SSD
Al hizlandirici GPU, NPU veya esdegeri
Haberlesme En az 2 Gigabit Ethernet
Isletim sistemi Linux tabanli
isletme Endustriyel 7/24 calisma

AQ kesintisinde yerel tamponlama; baglanti geldiginde merkeze aktarim. Uzaktan
guncelleme ve yeniden baslatmada otomatik servis acilisi.
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PLAKA TANIMA KAMERASI

Destekleyici plaka tanima kamerasi: 4 MP (2688 X
1520), 2 serit, motorize lens, 30 m IR, APl / SDK ve
ONVIF.

SAHA ISLEM UNITESI

Plaka Tanima Kamerasi icin Intel Core i3 duzeyi islemci,
16 GB RAM, 128 GB SSD, Linux tabanl altyapi ve
uzaktan guncelleme desteqi.



Canli akistan arsive

Tekilgeciskaydi;plaka,tanimagivenskoru,aracgorselleri, kamera kodu, konum ve zaman bilgisiyle olusturulur.
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Canliizleme ve kart goriiniimii: Yakalanan araclar, arac tipi ve marka/renk Ustverileri ile géruntilenir. Her yakalamada plaka
goruntlsu ve genis aci kareleri incelenebilir.
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Filtrelenebilir ve sorgulanabilir kayitlar VIAI I

Gecisarsivi; zamanaraligl, plaka, renk, aractipi, marka, nokta/alt nokta ve kamera alanlari lGzerinden incelemeyi destekler.
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Arsiv listesinde plaka ve genel gortnta kiguk resimleri, gecis zamani, arag sinifi ve yapay zeka analiz sonucu birlikte sunulur.
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Yuk ve dokulme riskine odaklanan analiz

Goruntudeki arac govdesi, kabin, kasa, yuk ve ortl birlikte degerlendirilir; risk seviyesi ile birlikte kisa gerekce ve analiz zamani gosterilir.

ISSD / COMPLETE MOBILITY PROVIDER

DOKULME RISKI

Yuksek

Yk Cakil - %85

Branda Yok

IHLALLER

Brandasiz yik

GEREKCGE

Yik kasa duvarlarinin altinda ve dizgin yerlestirilmis,
dokulme riski tagimamaktadir.

ACIKLAMA

Sari renkli Karatay Belediyesi dump kamyonu, kasa
duvarlarinin hemen altinda seviyede dolgu malzemesi
(cakil) tasimaktadir ve yuku uzeri ortalmemistir.

Analiz zamani: 16.09.2026 11:35:35

ANALIZ PARAMETRELERI

o1 Arac sinifi / hafriyat statiist

Kabin rengi ve kasa formu

Branda: kapali, kismi veya yok

Dolu / bos ve doluluk seviyesi

Yuk gorinirligli ve materyali

Tasan yUk / gortndr dokuilme riski

Potansiyel ihlal isaretleri

Yiik siniflari: Toprak, kum, micir, kaya, insaat atigi, karisik hafriyat ve diger.

VAl ITGW MUWUVE

Goruntuadeki risk seviyesi ve aciklama, saglanan uygulama ekranindaki 6rnek analiz ¢iktisidir; dogrudan hukuki yaptirim veya

kesin malzeme miktari dlcimu degildir.



Brandali / Brandasiz YUk Ayrimi

VAl ITGW MUWUVE

Risk analizi sayfalari; her arac icin farkli yik ve ortd durumlarini risk seviyesini ve aciklama alanini birlikte sunar.

Yiiksek Risk Orta Risk | Diisiik Risk

| ——
Al Analiz Engine \ Al Analiz Engine __ | Al AnalizEngine @ DUSUKRISK |
Yuk: Cakil | Yuk: Kum/Toprak Yuk: Bos/Kapali

Branda: Yok | Branda: Kismi/Hasarli H- Branda: Tam/Kapall

Ihlaller: Brandasiz Yiik Ihlaller: Kismi Ortii | Ihlaller: Yok

Analiz Durumu: Tamamlandi Analiz Durumu: Tamamlandi Analiz Durumu: Tamamlandi

16-09-2026 11:35:30 16-09-2026 11:57:00 | | 16-09-2026 11:38:30

Kasa duvari seviyesinde/uzerinde,
orttisuz. Dokdlme riski mevcut.
Ihlal: Brandasiz yik.

Kismi ortu veya kosula bagh manuel | Yuk tamamen ortu ile kapl,
degerlendirme gereksinimi. | dokulme riski bulunmuyor.

L 3

Ekran goruntilerindeki degerlendirmeler 6rnek gorsellere aittir; katalog genelinde sistem basarimi ya da kesin ihlal orani olarak kullanilmaz.
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Kontrol noktalari tek haritada

Harita tabanli arayliz, kamera noktalarinin gériintrliglini ve operasyon ekranindan secili kameraya erisimi destekler.
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VAl ITGW MUWUVE

Operasyon goriiniimii: Kameralarin noktalari ve aktif/pasif durumlari harita tizerinde izlenir. Farkli kontrol noktalarindaki ayni plakaya

ait gecisler tarih sirasiyla sorgulanabilir.

11



Yogunluk, arac tipi ve raporlama

Kayitligecislerzamandilimivearacsinifibazindagorsellestirilir;sahaoperasyonuveriye dayali olarak degerlendirilebilir.
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15 dakikalk « 14-09-2026 - 14-03-2026

B 0: 2.508 arag

B Damperli Kamyon: 1.166 arag
! Mikser Kamyon: 504 arag

H Olomobil: B.632 arag

B Van / MinibGs: 1.000 arag

B Oiobis: 21 arag

B Kamyon: 117 arag

Ornek gosterim: 15 dakikalik yogunluk grafigi ve arac tipi dagilimi. Ekrandaki degerler ilgili secili tarihe aittir; sistemin sabit performans verisi degildir.
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Yetkilendirmeli web tabanli yonetim VIAITUOY MUVE

Kameravekontrolnoktasitanimlarimerkeziyonetimekranindanizlenir.Kurulum,alankoduve nokta bilgileriyle diizenli veri organizasyonu saglar.

!_ Inedir

Tanimlamalar A la O

Isim Alan Kodu Node Tipi Durum istamier
Node 1000 PTS Akt

Dutlubrn Gobek 1001 PTS Akt

Tathcak Plaka 1002 FTS Aktif

Sedirer 1003 PTS Aktid :
Ankara Yolu 1004 FTS Akt

Hasankdy 1005 PTS Aktif '

Yonetim: Kameralar, kullanicilar, sistem ayarlari ve 6zel
listeler.

Tanimlamalar: Nokta adi, alan kodu, nokta tipi ve aktiflik
durumu.
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Merkezi GPU ile coklu goruntu analizi VAL TOY MUVE

Merkezi gériintiislemesunucususahadangelenkareleritopluolarakisleyebilir;yapayzekasonucu yapilandirilmis veri olarak gecis kaydina eklenir.

GORUNTU ISLEME SUNUCUSU

2U rack Dar aci plaka / kirpik kare

2 x en az 16 ¢ekirdekli

Genis ac¢l ara¢ / kasa / yuk
Bellek En az 128 GB DDR5

2x 21,92 TB NVM S . .
© Ucilncl kanal ve plaka tanima verisi

En az 32 GB VRAM

Tekil gecis kimligi ve zaman
VLM / Transformer / PyTorch

>8B parametre, optimize
Yapilandirilmis yapay zeka ciktisi

23 gorunti/sn, kosullu

Baglanti gecikmelerine karsi eslestirme ve tampona alma; servislerin
otomatik yeniden devreye girmesi.

Sunucu ozellikleri ve 3 gorunti/sn kapasitesi teknik sartnamedeki hedef konfiglirasyondur; gerceklesmis test sonucu olarak sunulmaz.
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14/ SISTEM KABILIYETLERI

Sahadan yonetime u¢tan uca ¢ozum MAIHIOU MUVE

Kameratabanligorinttanaliziileizleme,arsiv,riskdegerlendirmesiveraporlamatekplatformda bir araya gelir.

BASLICA KABILIYETLER TEKNiK PERFORMANS HEDEFLERI

Plaka ve genel gérintinin otomatik eslestirilmesi
Plaka tanima

Trafik akisinda durdurmasiz arac analizi

Arac tipi tanima

Kasa, ylk, orti ve doluluk bilgisi

Arac markasi tanima
Potansiyel dokilme / tagma risk isaretleri

Farkli noktalarda kronolojik gecis takibi Arag rengi, giindiiz
Canli akis, arsiv, harita ve raporlama ) .
Hafriyat analizi

Uzaktan yonetilebilir saha isleme cihazi

Baglanti kesintisinde yerel veri tamponlama
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Birlesik geciste uretilen veriler

Tekil gecis; plaka, goruntl, arac ve yuk analizini ayni kayit altinda birlestirir.
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BIRLESIK GECIS KAYDI

Kimlik

Tanima

Gortlintiiler

Arag

Ustyapi

Yiik

Denetim

Tekil Event ID / Passage ID

Plaka metni, gliven skoru

Plaka kirpigi, arac geneli, 3. kanal

Kamera / kontrol noktasi kodu

Tam tarih, saat, gecis

Sinif, hafriyat statlisti, marka, renk

Kabin rengi, kasa tipi

Dolu / bos, gortiniirlik, seviye

Toprak, kum, micir, kaya, atik...

Branda, dokiilme riski, ihlal

TANIMA VE ANALIZ HEDEFLERI

Plaka tanima

Arag tipi tanima

Arag¢ markasi tanima

Arac rengi (gilindiiz)

Hafriyat analiz parametreleri

Plaka Tanima Kamerasi: uygun saha kosullarinda en az %95 arac¢ yakalama ve plaka okuma hedefi.

VA IGDW MUVE




| MAIHTOU MUVE
Hareketlilik Analizi ve Rota Icgorusu

Araclarin nereden gelip nereye yoneldigini; secilen arac tipi, tarih ve kontrol noktalarina gore harita tGzerinde izleyin.

e Aktit/Pasif Kamera Durumlan o0 o eo

M E R K E Z I Y.A -Z I L I M D A osabde PARSANA
HAREKETLILIK
ANALIZi

@ Aractipine gore baslangic-varis
hareketlerinin izlenmesi

HOROZLUHAN

ESENLER

. Konya
@ Kontrol noktalari arasinda gecis
ilisisinin kurulmasi

® Koridor ve glizergah

ALPASLAN
D&7e ﬂfﬂ‘é)l.-l

yogunluklarinin harita Gzerinde KARAHUYUK
gosterimi
R O HAREKETLILiK ANALiZi EKRANI

Bu modil; merkezi yazilimin canli
izleme, harita analizi, arsiv ve
raporlama yeteneklerini
hareketlilik icgorisu ile genisletir.

Secilen kavsak ve kontrol noktalarindan gecen araclar, merkezi
yazilim Uzerinde tek ekranda iligkilendirilir. Béylece araclarin sehir
icinde hangi koridorlarda yogunlastigl ve hangi yonlere dagildigi
izlenebilir.
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