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PTV Vissim:

Yayalar dahil cok modlu
trafigin mikroskobik

simulasyonu

Dunyanin 6nde gelen trafik simulasyon yazilimi
PTV Vissim, tum yol kullanicllarinin trafik
modellerini mikroskobik dlcekte dijital olarak

yeniden Uretir.

Bilimsel temelli simulasyonlar ve senaryo yonetimi ile
ulasim altyapisinin performansi analiz edilip optimize
edilebilir; veriye dayali planlama kararlari
desteklenebilir ve farkl ulasim modlari arasinda yol
alaninin dengeli paylasimi gibi 6ngoralu bir yaklasimla

ele alinabilir.

Avantajlariniz:

30 yili askin
kanitlanmis basari

Onlarca yillik arastirma
ve musterilerle strekli gelisim

Esnek ve sorunsuz
entegrasyon

API'ler ve harici
yazilimlarla baglanti
arayuzleri

Cok modlu trafigi
simiule edin

TUm yol kullanicilari icin
mikroskobik, mezoskopik
ve hibrit trafik simulasyonu

=

Gelismis hareket modelleri @

Kapsamli parametrelendirme ve
kalibrasyon secenekleri

(serit tabanh olmayan trafik dahil)
dunya genelinde uygulanabilirlik saglar.

Sezgisel grafik
kullanici arayuzi

Kullanimi kolay otomasyon ve
gUcld optimizasyon icin komut
dosyasi destegi

iIkna edici
veri gorsellestirme il

Gercek¢i simulasyon ve kapsamli
3D gorsellestirmeler



PTV Vissim kullanim ornekleri:

Trafik performansinin degerlendirilmesi ve kanitlanmasi

Ulasim altyapisinin ve uygulanacak dnlemlerin trafik
performansini, heniiz hayata gegirilmeden 6nce dahi analiz
edin. Bu sayede en uygun tasarimi belirleyebilir ve maliyetli
hatalarin 6nuine gegebilirsiniz.

PTV Vissim; yol, bisiklet ve toplu tasima altyapilarini (demiryolu
dahil) ile yaya alanlarini 3 boyutlu ve gergekgi bir bicimde
modelleyebilir. Otoparklar, havaalanlari, tren istasyonlari, buyuk
yap! kompleksleri veya gecici trafik dizenlemeleri de simule
edilerek degerlendirilebilir.

Trafik teknolojilerinin degerlendirilmesi

PTV Vissim ile bagli ve otonom araglarin sirus davranislari ve
bunlarin trafik akisi Uzerindeki etkileri gercekgi bir sekilde
analiz edilip simule edilebilir. Akilli trafik yonetimi
uygulamalari — érnegin toplu tasima 6nceligi, degisken hiz
sinirlari veya rampa kontroli — sanal bir test ortaminda
degerlendirilebilir. PTV Vissim ayrica trafik sinyallerinin
planlanmasi ve optimizasyonu icin de kullaniimaktadir.

Yayalarin simulasyonu

PTV Vissim ve PTV Viswalk, yayalarin hareketlerini ve birbirleriyle
olan bireysel etkilesimlerini ayrintili bicimde modelleyebilir.
Sehir ve trafik planlamacilari, itfaiye birimleri ile istasyon,
havaalani ve etkinlik alani yoneticileri; yayalarin givenligini ve
konforunu saglamak, tahliye senaryolarini analiz etmek ve
ornegin gegis genislikleri, yerlesim alanlari, seyahat streleri ve
bekleme sureleri gibi unsurlari degerlendirmek i¢in mikro
simulasyondan yararlanmaktadir.

Trafigin cevresel degerlendirmesi

Uygun trafik 1s1gi kontrolU, akilli trafik sistemleri veya farkh
arag filosu bilesimleri gibi trafik mihendisligi énlemlerinin
trafikle ilgili kirletici ve sera gazi emisyonlarini nasil
etkiledigini kontrol edin ve bdylece hava kalitesi ve iklim
Uzerindeki trafik etkisini optimize etmek icin verimli
secenekleri belirleyin.

Referanslarimiz:
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PTV Vissim ile otomotiv gelistirme:

Sanal test stirtisu

* Surus deneyiminizi gercekgi
trafik kosullariyla tamamlayin

+ Davranis modeli temelli
hareketler ile cevredeki
trafik akisinin tepkileri, test
edilen sistemle surekli bir
etkilesim olusturacak
sekilde simule edilir.

ptvgroup.com

Entegrasyon

IPG CarMaker, dSPACE ASM,
Siemens Simcenter Prescan ve
Hexagon Virtual Test Drive gibi
sektoérde yaygin olarak
kullanilan yazilim ¢6zimleriyle
entegrasyon arayuUzleri sunar.
PTV Vissim Kernel, yiksek
paralellikte simulasyonlarin
calistinlmasini saglayan ve
Linux ile Windows
ortamlarinda calisan bir
hesaplama motorudur.

ADAS'In test edilmesi ve dogrulanmasi

PTV Vissim, gercekgi trafik
kosullarini simule edebilir;
otomatik surtis fonksiyonlarinin
ise hata senaryolari kapsaminda
test edilmesine ve optimize
edilmesine olanak tanir.
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PTV Vissim Modiilleri

Ortak Eklentiler

® Otomotiv Otomotiv paketi. Asagidaki 6zellikleri igerir:

e  XiL Destegi icin Yiksek Hesaplama Frekansi (1000 HZ'e kadar)
Vissim, normalde kullanilan 20 Hz hesaplama frekansinin tzerinde, 1000 Hz'e kadar
ayarlanabilen bir frekansta similasyon ¢alistirabilir. Bu 6zellik, XiL (X-in-the-Loop:
donanim-donglide, yazilim-dénglide vb.) kullanim senaryolarinda, Vissim’den yliksek
frekansta c¢ikti alinmasinin gerektigi ve enterpolasyona ihtiya¢ duyulmayan durumlar
icin kullanilabilir.

o Planlanan 6zellik: On ayarlar araciligiyla kolay siiriis davranisi yapilandirmasi
Bu ozellik, n tanimli ayarlar kullanilarak stris davranisinin agresiflik diizeyinin veya hava
kosullarina bagli siirlis davranisinin kolayca degistirilmesini saglar. Boylece trafik kosullari
farkh senaryolar igin hizli bir sekilde uyarlanarak test ortami olarak kullanilabilir..

Gelecekte baska 6zellikler de eklenebilir.

® BIM ice Aktarma BIM ige aktarma modiill, IFC (Endistri Temel Siniflari) dosya formatindaki BIM (Yapi Bilgi Modellemesi)
dosyalarini INPX dosyalarina donustirir. Olusturulan INPX dosyalari yaya similasyonlarinda kullanilabilir.
Bu nedenle BIM ige aktarma moduilii, Viswalk ile birlikte kullanilmak Gzere sunulmaktadir.

IFC disa aktarma, tiim CAD yazilim araglarinda bulunmasa da ¢ogunda desteklenmektedir. Bu sayede
CAD yazilimlari ile Viswalk arasinda genel bir veri alisverisi saglanabilir.

Bu ice aktarma modiilii; désemeleri alanlara, duvarlari engellere donistiiriir, merdivenleri destekler
ve kat/seviye yapisini korur. Kavisli ve delikli désemeler, Viswalk’ta kullanilabilecek sekilde otomatik
olarak islenir.

Tipik kullanim érnegi:

. Bina 6gelerinin yaya similasyonunda kullanilmak tizere Viswalk nesneleri olarak ice
aktarilmasi

®» Bosch Bu eklenti modull sayesinde Vissim, emisyon hesaplamalari igin Bosch’un ESTM bulut hizmetini
kullanabilir. Similasyon ¢alismasinin sonunda, bireysel arag hareketleri Bosch sunucusuna
gonderilir ve olusan CO,, CO, NOx, HC ve partikil emisyonlari 1 saniyelik simiilasyon zaman
¢Ozunurliglyle hesaplanir.

Elde edilen sonuglar, Vissim icinde baglanti (link) degerlendirmeleri ve ag degerlendirmeleri
kapsaminda goriintilenebilir.
Tipik kullanim ornegi:
e  Vissim sonuglarina dayali emisyon hesaplamasi
®» Bulut Modeli Kullanicilar, masausti uygulamasi Gzerinden modelleri bulut ortamina yukleyebilir. Bulutta
depolanan modeller, masalistii uygulamasi araciligiyla yerel modellerle ayni sekilde acilabilir,
dizenlenebilir ve kaydedilebilir. Bulut modelleri ayrica web tarayicisi tizerinden erisilebilen

model yonetim uygulamasi araciligiyla merkezi olarak yonetilebilir. Model erisim yetkileri, ayni
abonelik kapsaminda yetkilendirilmis kullanicilar arasinda paylasilabilir.

Tipik kullanim 6rnegi:

e Bulut modelleriyle galisma: Model diizenlemelerinin buluta kaydedilmesi ve buluttan
aciimasi (degisikliklerin artimh olarak ytiklenmesi ve indirilmesi)
J Birden fazla kullanicinin modeli déntisiimli olarak diizenleyebilmesi

e  Buluta yliklenen model degisiklikleri icin yorum eklenmesi ve yonetilmesi

®» COM Araylizi COM (Component Object Model) arayizi, Vissim agindaki tum verilere (nesneler ve 6zellikleri)
erisim saglayan bir komut dosyasi araytzidir. Bu arayiiz, Vissim’i otomatiklestirmeye olanak
tanir ve Vissim GUI’nin (grafik kullanici arayiizti) sundugu islevlerin 6tesinde uygulamalar
gelistirilmesini mimkdin kilar. COM arayiiz moddli ayrica olay tabanl komut dosyalarini
destekler. Bu sayede farkli simiilasyon durumlarina tepki veren veya gomiili komut dosyalari
araciligiyla similasyon davranigini etkileyen sistemler modellenebilir.

COM, Python, VBA/VBS, JavaScript ve digerleri gibi farkli programlama dillerini destekler. Daha
fazla ayrinti, Yardim menisitinden dogrudan erisilebilen "Vissim COM API'ye Giris" belgesinde
aciklanmaktadir.

COM arayiizl bir API'dir, ancak "API" eklenti modiliinin bir pargasi degildir.

Tipik kullanim 6rnegi:
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PTV Vissim Modiilleri

e Similasyon galismasi sirasinda nesnelerin eklenmesi veya kaldiriimasi

e Nesnelerin 6znitelik (attribute) degerlerini kontrol etme veya degistirme (gerekli
islemler 6znitelik degisikliklerinden daha karmasik oldugunda)

e (Ozel degerlendirmeler yapma

e  Parametrelerin degistirildigi coklu ¢alistirma (multirun) kontroli

® Dinamik Atama Dinamik Atama moddill, araglarin mevcut glizergahlar arasinda otomatik olarak dagitilmasini
saglar. Kullanicilarin yalnizca bir baglangig-varis (OD) matrisi ve ilgili bolgelere atanmis park
alanlarini tanimlamasi yeterlidir. Statik glizergahlarin manuel olarak girilmesine gerek yoktur.

Bir dizi similasyon ¢alismasi sirasinda araglar giderek artan sayida olasi glizergahi kullanir ve bu
glizergahlar igin ortalama seyahat streleri hesaplanir. Bu bilgilere dayanarak yazilim, araglarin
glizergahlar arasindaki dagilimini siirekli olarak gtinceller.

Hedef otopark alanlarinin, glizergahlarin ve iterasyon sirecinin seg¢imi igin gesitli parametreler
tanimlanabilir. Ayrica navigasyon cihazlari ve otopark yonetim sistemleri de modellenebilir.

Tipik kullanim 6rnegi:
e  Bagslangig-varis (OD) ciftleri arasinda birden fazla alternatif glizergah bulunan biyuk 6lgekli
modeler
e Ayrintili analiz amaciyla Visum’dan ice aktarilan biyulk 6lcekli modeller veya alt aglar

e Mevcut talep matrislerine sahip koridorlar (glizergahlarin manuel olarak tanimlanmasina
gerek kalmadan)

®» EnViVer Pro EnViVer Pro, arag kayit verilerine dayali olarak emisyonlarin hesaplanmasini saglayan bir aractir.
Yazilim, TNO tarafindan gelistirilen mikroskobik egzoz emisyon modeli VERSIT+1 temel alir. Bu
model, farkli stirlis kosullarinda emisyonlari 6lgtilmus yaklasik 2.800 aragtan elde edilen verilere
dayanmaktadir. EnViVer Pro, PTV Vissim arag¢ kayit dosyalarini ige aktarir ve ¢alisma alanindaki
CO,, NOx ve PM10 emisyonlarini uzamsal ayrinti diizeyinde hesaplar. Hesaplama sonuglari
EnViVer'in grafik kullanici araytziinde (GUI) gérlntulenir.

Tipik kullanim 6rnegi:
o Vissim simiilasyon sonuglarina dayali emisyon hesaplamasi

® EnViVer Enterprise EnViVer Enterprise, EnViVer Pro’nun islevlerine ek olarak yeni arag siniflarinin ve bireysel zaman
dilimlerinin modellenmesine olanak tanir. Ayrica birden fazla giris dosyasinin otomatik olarak
islenmesini destekler.

Tipik kullanim ornegi:

e Vissim simulasyon sonuglarina dayali emisyon hesaplamasi

» GUI Grafik kullanici arayiizii. Kernel strimi icin mevcut degildir.
® Kara Tarafi Talep Havaalani terminalinin kara tarafindaki trafik akisini modellemek igin harici ugus verilerini (ugus
Olusturucu programi, yolcu varigs zaman modelleri vb.) Vissim simulasyonunda kullanilabilecek talep verilerine

donlstiren, komut dosyasi tabanl yari otomatik bir is akisi saglar. Olusturulan talep verileri 6zel
olarak hazirlanmis bir Vissim agina aktarilir. Bu ag, ugus programi ve 6zel bir Excel ¢calisma
sayfasinda saglanan diger havaalani verilerine dayanarak havaalani 6n sahasindaki arag trafiginin
similasyonunu gergeklestirmeye olanak tanir.

Uygun bir Vissim agi olusturulduktan sonra, ugusa bagli talep hacimlerindeki degisikliklerin
dogrudan Vissim agi icinde kodlanmasina gerek yoktur. Bu veriler talep modeli olusturma araci
lizerinden glincellenebilir ve tek bir adimda bir komut dosyasi ¢alistirilarak glincellenmis bir
Vissim agi olusturulabilir.

Tipik kullanim 6rnegi:
e Arag ve yaya hacimlerinin ugus programina gore belirlendigi, havaalani kara tarafindaki
arag ve yaya trafigini temsil eden bir model olusturulmasi
® Yonetilen Seritler Genel kullanim seritlerinin ve ydnetilen seritlerin tanimlanmasina olanak tanir. Ucretli gegis
senaryolari igin karar modeli ve Ucretlendirme modeli tanimlanabilir.

Tipik kullanim 6rnegi:
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PTV Vissim Modiilleri

e Anayolun lcretsiz oldugu ve buna paralel bir tcretli alternatif yolun bulundugu
otoyol kesimlerinde tcretlendirme senaryolarinin analiz edilmesi (bu tir
uygulamalar 6zellikle Kuzey Amerika’da yaygindir).

®» Mezoskopik Bu modill, klasik mikrosimiilasyona kiyasla daha biyiik aglarin daha yiliksek hizda simiile
Simlasyon edilmesine olanak tanir. Temel siirlis davranisi modeli, yine basit ara¢ modellerine ve 6rnegin
0,1 saniyelik zaman adimlarina dayanir.Ancak arag¢ davranigi her zaman adiminda
glincellenmez; yalnizca yeni bir baglantiya girilmesi veya bir sinyal denetleyicisinin dnceden
ayarlanmasi gibi belirli olaylar gerceklestiginde gilincellenir.

Bu mezoskopik simiilasyon yaklasiminin temel avantajlari, daha yiksek similasyon hizi
saglamasi ve daha az ayrinti gerektirdigi icin ag kodlama ve kalibrasyon ¢alismalarini 6nemli
oOlglide azaltmasidir.

Agin belirli bélimlerinin mikroskobik simiilasyonda oldugu gibi ayrintili olarak modellenmesi
gerektiginde, kullanici bazi béliimlerin mezoskopik, diger bolimlerin ise mikroskobik olarak
simiile edildigi bir hibrit similasyon ¢alistirabilir.

Tipik kullanim 6rnegi:

e Daha basit bir stirlis davranisi modelinin yeterli oldugu ve sehir veya bélge 6lgeginde
bile yliksek hizda simiilasyon yapilmasina olanak taniyan biyiik 6lgekli modeller.

e Aginyalnizca kiiglk bir bélimuniin ¢ok ayrintili (mikroskobik) olarak incelenmesi
gerektigi, geri kalan kisminin ise daha disik hesaplama gereksinimiyle mezoskopik
olarak modellenebildigi hibrit modeller.

e Visum'dan ice aktarilan biylk 6lgekli modeller veya alt aglar — bu durumda Vissim'de
ek ag modelleme galismasi gerektirmez.

®» Viswalk PTV Viswalk, yayalarin ayrintili simllasyonunu saglar ve PTV Vissim ile sorunsuz sekilde
entegre galisir. Dinamik model, 1995 yilinda Prof. Dirk Helbing tarafindan gelistirilen Sosyal
Kuvvet Modeline dayanmaktadir. Bu model, yayalarin belirli alanlar icinde serbestce hareket
etmesine ve hedeflerine kendi yollarini bularak ulasmasina olanak tanir. Kullanicilarin yaya
hareketlerini yonlendirmek igin ayri bir glizergah agi tanimlamasina gerek yoktur.

Dogrudan PTV Vissim igerisinde (alanlarin aksine) yénlendirilmis baglantilara (links) dayah
bir yaya similasyonu halihazirda mevcuttur. Arag similasyonuna benzer sekilde, bu
simiilasyon da Wiedemann'in arag takip modeline dayanir. Bu tip bir yaya similasyonu igin
PTV Viswalk gerekli degildir.

e Kavsak tasarimi ve yaya alani planlamasi kapsaminda yaya—arag etkilesiminin analizi

e Toplu tasima terminallerinde, cok modlu ulagim merkezlerinde ve havaalanlarinda
yolcu akislarinin similasyonu

e Yangin glivenligi planlamasi kapsaminda acil durum ve tahliye senaryolarinin
simiilasyonu

e Kitlesel etkinlik planlamasi ve optimizasyonu

e Binalardaki yaya hareketlerinin; asansor kullanimi, yaya akisinin yénetimi veya bulasici
hastaliklarin yayiliminin azaltilmasi gibi amaglarla optimize edilmesi
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PTV Vissim Modiilleri

Sinyaller (temel)
Bu, asagidaki sinyal kontrol tirlerini igerir:
= Sabit Zaman (sinyal grubu tabanli)
Tipik kullanim 6érnegi:
e Sinyal grubu tabanli sabit zamanl sinyal kontroli (asama tabanl kontroliin aksine):

Ihtiyac duyulan sayida sinyal grubu olusturabilir; kirmizi ve yesil icin bitis zamanlarini, kirmizi-sari ve sari
surelerini ile dongii stresini tanimlayabilir ve her sinyal grubu igin 6nceden tanimlanmis sinyal
dizilerinden birini secebilirsiniz. Asama tabanli sinyaller igin Vissig'i kullanin.

= Sabit Zaman (basit)
Tipik kullanim 6rnegi:
e  Sinyal grubu tabanli basit sabit zamanli sinyal kontroli
e Vissim Kernel kullanilarak Linux ortaminda simiilasyon ¢alistiriimasi
e Similasyon sirasinda parametre degisikliklerinin uygulanmasi gereken durumlar
. Rinp bariyer kontrollorleri seviye 1 (yalnizca PTV tarafindan lretilen RBC kontrol6rii)
Asagidaki sinyal kontrolorleri igin gerekli tim nesneler (sinyal basliklari, dedektorler ve gatisma alanlari), Vissim’de dikey

arac cubugunda yer alan ilgili digme kullanilarak otomatik olarak olusturulabilir. On parametre tanimlama yapilmasi ve
daha sonra ayarlarin giincellenmesi de mimkindiir:

= Yaya gegcidi: Bir yaya talep dedektori (¢agri butonu), belirli bir stire boyunca yesil fazin aktif olmasini saglar.
Tipik kullanim 6érnegi:
e  Buton veya otomatik yaya algilama ile ¢alisan talep kontrolll yaya gegitleri

= Demiryolu Gegidi: Bir talep dedektord, ¢ikis dedektorii algilanana kadar yesil fazi etkinlestirir.
Tipik kullanim 6érnegi:

e  Demiryolu veya tramvay gegisleri

= 2-Asamali Kontrolor: Bir talep dedektor, belirli bir stire boyunca yan yol igin 6n hazirlik fazini etkinlestirir.
Tipik kullanim 6érnegi:
e  Basit 2 agamali sinyal kontroli. Daha karmasik bir kontrol semasi igin VisVAP kullanilir.
= Rampa Olgiim Kontrol Cihazi

Tipik kullanim 6érnegi:

e ALINEA algoritmasina dayal otoyol rampa kontroli

Signats (gelismis)
Bu eklenti, PTV tarafindan gelistirilen diger sinyal kontrolérlerini igerir: Vissip, VAP & VisVAP, RBC.

®  Vissig Vissig, sinyal grubu tabanli sabit zamanli kontroli (tiim PTV Vissim stirimlerinde ve PTV
Visum’un Node Editor/Control modiiliinde bulunan) tamamlayarak, asama tabanl sabit
zamanli sinyal kontrolii igin gerekli ek nesneleri saglar. Vissig, asamalarin ve agsamalar arasi
gegislerin tanimlanmasi igin grafiksel bir diizenleyici sunar. Asamalar arasi gegis stireleri
otomatik olarak da olusturulabilir.Temel islevlerin yani sira grafik sinyal programi
diizenleyicisi, agamalarin ve gegis slirelerinin kolayca uzatilmasina veya kisaltilmasina olanak
tanir. Ayrica Vissig, VAP denetleyicileriyle kullaniimak tizere sinyal verilerinin PUA formatina
aktarilmasi icin bir arayliz saglar. Bu sayede asamalara ve asamalar arasi gegislere dayal trafik
uyarmali sinyal kontroli kolayca olusturulabilir. Tiim sinyal plani bilgileri Microsoft Excel’e
aktarilabilir ve raporlara kolaylikla entegre edilebilir.

Tipik kullanim 6rnegi:
e Asamalar ve ara fazlar iceren agsama tabanl sabit zamanl sinyal kontroli
e VAP denetleyicileri icin veri aktarimi (PUA dosyalarinin olusturulmasi)

e  Glnluk sinyal programlarinin tanimlanmasi

» VAP VAP (Aragla Calistirilan Programlama), PTV Vissim’in hem sinyal grubu tabanl hem de asama
Denetleyicisi tabanl trafik uyarmali sinyal kontrollinii programlanabilir sekilde simdile etmesini saglar. PTV
Vissim, simiilasyon ¢alismasi sirasinda veya test modunda VAP control mantigi komutlarini
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PTV Vissim Modiilleri

ylritir ve Vissim agi icin ilgili sinyal kontrol komutlarini olusturur. Ayni zamanda
mevcut dedektdr degiskenleri similasyondan alinir ve kontrol mantigi kapsaminda
islenir.

VAP kontrol mantigi, basit bir programlama dili kullanilarak bir metin dosyasi (*.VAP) iginde
tanimlanir. Ayrica VisVAP Uzerinden disa aktarilmasi da mimkandiir.

VAP sinyal veri seti (*.PUA), Vissim’den kolayca disa aktarilabilir veya bir metin diizenleyici
kullanilarak manuel olarak olusturulabilir.

Uygulama alani, tek kavsak kontroliinden toplu tagima 6nceligine ve ag veya koridor dlizeyindeki
kontrol stratejilerine kadar genis bir yelpazeyi kapsar. Degisken hiz kontrolli veya emniyet
seridinin gecici olarak trafige acilmasi gibi VMS (Degisken Mesaj isareti) uygulamalari da
desteklenmektedir.

Tipik kullanim 6érnekleri:
e Harekete gegirilmis sinyal kontroli (dedektorler ve kullanici tanimh kontrol mantigi ile)
e Toplu tagima onceligi
e  Trafigin yeniden ydnlendirilmesi (simiilasyon sirasinda rotalar tGzerindeki goreli trafik
hacimlerinin degistirilmesi)
e Hiz kontroli (similasyon sirasinda istenen hiz kararlarinin degistirilmesi)

®» RBC Ring Barrier Controller (RBC Seviye 3), PTV Vissim’in Kuzey Amerika standart proseduri olan ring—
barrier kontroliine (halka bariyer kontrolline) gore isletilen sinyalize kavsaklarin simiilasyonunu
gerceklestirmesini saglar. RBC parametrelerinin tanimlanmasi igin 6zel bir kullanici arayiizi sunar.

Tipik kullanim érnegi:

o Onceliklendirme (preemption) ve toplu tasima sinyal énceligini destekleyen halka-bariyer
kontrolori
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PTV Vissim Modiilleri

Harici sinyaller
Bu sinyal kontrol arayizleri (SC tirleri) ek harici sinyaller eklentisinde bulunur.

®» Harici Ayri bir uygulama (.exe) veya program kiitliphanesi (.dll) olarak saglanan sinyal
kontrolérlerinin similasyonu icin kullanilan genel amagl bir kontrolor tiridar. Bu
kontrolérler, diger saglayicilar tarafindan gelistirilen ¢6zimleri veya kullanicilarin API
eklentisini kullanarak kendilerinin gelistirdigi kontrol proseddirlerini icerebilir.

(External)

® Dordincil Boyut D4 D4 Trafik Sinyal Kontrol Cihazi Yazilimina Arayiz. (Yalnizca Kuzey Amerika.)
(Fourth Dimension)

® LISA+OMTC Schlothauer tarafindan gelistirilen LISA+ sistemine ait sinyal kontroldrleri igin bir arayiz saglar.
Gergek kontrolor DLL dosyalari ve kontrolér parametrelerinin yapilandirilmasi igin kullanilan
grafik kullanici araylizii (GUI), Schlothauer tarafindan temin edilebilir.

®» McCain 2033 McCain 2033 Kavsak Kontrol Yazilimi icin araytiz. 2070 kontrol6rleri Gzerinde galisan bu yazilim,
gelismis 6zellikler ve kullanici dostu bir araytiz sunarak kullanicilarin ¢ok gesitli trafik sinyal
uygulamalarini yénetmesine olanak tanir. (Yalnizca Kuzey Amerika.)

®» SCATS Avustralya SCATS proseduriine gore calisan sinyal kontrol cihazlari igin arayliz saglar. Gergek
kontrol6r DLL dosyalari ve kontrolér parametrelerinin yapilandiriimasi icin kullanilan grafik
kullanici arayuzli (SCATS.DLL, SCATS GUI.DLL, WinTraff, ScatSim) Avustralya Karayollari ve
Denizcilik Hizmetleri’'nden temin edilebilir.

Birlesik Krallik’ta kullanilan SCOOT prosediiriine gore g¢alisan sinyal kontrolorleri igin

® scoort araylz saglar. Gergek kontrol6r DLL dosyalari ve kontrol parametrelerinin yapilandiriimasi

icin kullanilan grafik kullanici arayizi (SCOOT.DLL, SCOOT_GUL.DLL, PCScoot) Siemens

UK’den temin edilebilir.
®» SIEMENS VA Siemens SiTraffic Office ile olusturulan kavsaga 6zgii sinyal kontrolérleri igin arayiiz saglar.

TRENDS sinyal kontrolérleri icin arayliz saglar. Gergek kontrolor DLL dosyalari ve grafik kullanici
®» TRENDS araylzi (GUI) DLL dosyalari Miinih’teki GEVAS Software’den temin edilebilir.

VS-Plus kontrolorleri igin araylz saglar. Trafik uyarmal kontrol yazilimi VS-PLUS, tamamen trafik

» VS-PLUS

uyarmali basit kavsaklarin yani sira yar trafik uyarmali koordineli aglarin yonetimini destekler. Gergek
kontrolér DLL dosyalari ve GUI yazilimi isvigre’deki VS-Plus AG’den temin edilebilir.

Diger Harici Sinyal Kontrolorleri
Bu harici sinyal kontrolorleri, ek harici sinyaller paketine dahil degildir, ancak istek Gzerine ayri olarak satilmaktadir.

® Econolite ASC/3 Bu moddil, kullanicilarin ABD merkezli Econolite tarafindan uretilen ASC/3 kontrolérlerinde galisan

sinyalize kavsaklarin similasyonunu gergeklestirmesine olanak tanir. Kontrol parametrelerinin
tanimlanmasi icin 6zel bir kullanici araylizii sunar. Bu eklenti modiilii, “Harici Sinyal Kontrolorleri”
boliminde yer alan diger sinyal kontrolor arayiizlerinden ayri olarak sunulmaktadir.

API

PTV Vissim API paketi (Uygulama Programlama Araytizl), kullanicilarin kendi yazilimlarini veya tglinci taraf uygulamalarini PTV

Vissim’e baglayarak similasyon siirecini yonetmelerini saglar.

® S{irlct Modeli Arayuzi Arag takip ve serit degistirme modellerinin uygulanmasini saglar. Bu modeller belirli arag
tirlerine atanarak Vissim’in varsayilan siirlis davranisi modelinin yerine kullanilabilir ve
boylece arag takip ile serit degistirme siireglerinin harici olarak kontrol edilmesine olanak
tanr.
Windows ve Linux ¢ekirdek strimleri igcin desteklenmektedir.
Tipik kullanim 6rnegi:
e Ozel kontrol algoritmalarina sahip otomatik araglarin simiilasyonu

e ADAS (Gelismis Stirici Destek Sistemleri) testleri
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®» Emisyon Model
Araylzu

® Signal Kontrol
Arayuzu

Surts simulatori araylzi

PTV Vissim Modiilleri

e Guvenlik veya emisyon optimizasyonu/testleri

PTV Vissim’e kullanici taniml emisyon modellerinin eklenmesine olanak tanir. ilgili arag 6zellikleri
ve dinamik parametreler arayiiz lizerinden erisilebilir. Hesaplanan emisyon degerleri, PTV Vissim
degerlendirme araglari araciligiyla gikti olarak elde edilebilir.

Tipik kullanim érnegi:

e Ozel algoritmalarla emisyon hesaplama
Bu paket, 6zel sinyal kontroldrlerinin Vissim ile entegre edilmesine olanak taniyan “Harici”
sinyal kontrol6ra tlrlnd igerir. Sinyal kontrolérleri, Sinyal Kontrolori API’si kullanilarak DLL

dosyalari olarak uygulanir. Bu API, ilgili bilgilerin (6rnegin dedektoér verilerinin) okunmasini ve
Vissim’de sinyal grubu durumlarinin tanimlanmasini saglar.

Tipik kullanim 6rnegi:

e Vissim’de 6zel sinyal kontroldrlerinin kullanimi

“Stras Simulatoria Araylizd” eklentisi, Vissim’in bir stirtis simiilatériine (DS) baglanmasini saglar. Bu similator, bir kullanici
tarafindan kullanilan fiziksel bir simtlator donanimi olabilecegi gibi, otonom bir aracin (veya birden fazla aracin) algoritmalarini
temsil eden bir yazilim bileseni de olabilir.

Araylz, simulasyon ¢alismasi sirasinda bir veya daha fazla Vissim aracinin ya da yayanin harici olarak tam kontrol edilmesine
olanak tanir. API paketine dahil degildir ve ayri olarak sunulur.

Hem Windows siriimi hem de Linux gekirdek stirimi igin mevcuttur.

Tipik kullanim 6rnegi:

e Vissim ile ayrintili arag similasyonunun (nano simlasyon) birlikte galistiriimasi; harici kontrol edilen bir aracin, test edilecek
sistem olarak Vissim trafik ortamina entegre edilmesi

e Kendi kontrol algoritmalarina sahip otomatik araglar

e Arag, yaya ve bisiklet similatorleri ile VR uygulamalari gibi farkli tirde simulatérlerin entegrasyonu

e ADAS (Gelismis Surticu Destek Sistemleri) testi

e Guvenlik ve emisyon optimizasyonuna yonelik testler

ipucu: Es-simiilasyon icin Stiriis Similatéri Arayiziiniin etkin bir sekilde kullanilabilmesi icin, veri alisverisi koordinatlara dayali
olarak gergeklestirildiginden trafik aginin her iki yazilimda da tanimlanmis olmasi gerekir.
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