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PTV VISSIM — MODULLER

Ortak Eklentiler

Dinamik atama

EnViVer Pro

enViVer Enterprise

3D paketler (3DS maks
aktarimi ve V3DM)

Dinamik atama modulu araglari mevcut guzergahlara otomatik olarak dagitmak icin kullanilir.
Kullanicilarin sadece ilgili bolgelere atanmis bir ¢ikis-varis matrisi ve park yerleri belirlemesi
gerekmektedir. Statik glizergahlarin manuel girilmesini gerektirmez. Yapilan bir dizi simllasyonda,
artan olasi guzergahlarda seyahat eden araglar ve ortalama seyahat sireleri hesaplanmaktadir. Bu
bilgileri kullanarak, program seyahat siresi, glizergah mesafesi ve maliyetler (6rn: gegis Ucretleri)
icin araca 6zel agirlik faktorleri kullanilarak araglarin dagitimini glizergahlara surekli olarak adapte
eder.

Varig park vyerleri, glzergahlar ve iterasyon igleminin secilmesi icin cesitli parametreler
bulunmaktadir. Navigasyon cihazlari ve park yonetimi sistemleri de modellenebilir.

EnViver Pro ara¢ kayit verilerine gore emisyonlari hesaplamak i¢in kullanilan bir aragtir.
Mikroskobik egzoz gazi/emisyonu modeli VERSIT + TNQO'ya dayanmaktadir. Bu model, emisyonlari
cesitli surts kosullarinda oélculen yaklasik 2800 aragtan alinan verilere dayanmaktadir.  EnViver
Pro, PTV Vissim arac kayit dosyalarini alir ve ¢calisma alanindaki CO2, NOx ve PM10 emisyonlarini
mekansal detay ile hesaplar. Sonugclar bir tablo veya grafikte gdsterilebilir.

EnViVer Pro fonksiyonlarina ek olarak, EnViVer Enterprise ek ara¢ siniflarinin ve zaman
araliklarinin modellenmesi yani sira gesitli girdi dosyalarinin otomatik islenmesini saglar.

3D max Dosya Aktarimi

Ag verileri ve ara¢ konumlari PTV Vissim'den bir metin dosyasi olarak alinir ve Autodesk 3DS Max
yazilimina aktarilabilir. 3D paketi, Autodesk'in makro dilinde bir kod yani sira ¢esitli arag modellerini
igerir.

V3DM

V3DM kullanicilarin DWF, 3DS (Autodesk) ve SKP (Google Sketchup) formatlarinda 3D modelleri
V3D, PTV Vissim 3D formatina dénustirmesini saglar. Bu hem araclar hem de statik modeller icin
uygundur. Temel Oolgeklendirme ve konumlandirma fonksiyonlari ayni sira, V3DM ek arag
Ozelliklerinin (renk, dingiller, gostergeler, kapilar vs.) tanimlanmasini saglar. Ayrica, V3DM basit 3D
modelleri (6rn: binalar) ve bunlarin daha gercek¢i yapacak dokulu ylzeyler olusturmak igin
kullanilabilir. V3DM'de kullanicilar dinamik 3D nesneleri i¢in 30'a kadar durum tanimlayabilir (6rn:
COM {Uizerinden denetlenen degisken mesaj isaretleri) ve bunlari V3D dosyasina aktarabilir.




Ortak Eklentiler

SYNCHRO Aktarimi

PTV Viswalk

Bu modil ile kullanicilar SYNCHRO'dan PTV Vissim modelleri olusturabilir. Ag geometrisi,
hacimler, donUsler, arag kompozisyonlari ve sinyal sistemi aktarilabilir.

Modul, uyarlamali aktarimi destekler 6rn: PTV Vissim'de yapilan degisiklikler, SYNCHRO
modelinin daha glincel versiyonlari aktarildiginda kaybolmaz.

PTV Viswalk yayalarin tam bir simllasyonunu saglar ve PTV Vissim ile sorunsuz bir sekilde
entegre olur. Dinamik model, 1995 yilinda Prof. Dirk Helbing tarafindan gelistirilen sosyal gl¢
modeline dayanmaktadir. Yayalarin belirli seviyelerde serbest hareketine izin verir.

Kullanicilara ydrungeler belirleyen bir ag olusturma zorunlulugu getirmeden, yayalar varig
yerlerine giden yolu bulmaktadir.

Yonlendirilen baglantilara dayanan bir yaya simulasyonu (alanlarin aksine) PTV Vissim'e dabhil
edilmigtir. Araclarin similasyonu gibi, Wiedemann modelini takip eden otomobile dayanmaktadir.
PTV Viswalk bu turden bir yaya simulasyonu icin gerekmemektedir.

Sinyal Denetleyicileri

Econolite ASC/3

RBC (Ring Barrier
Denetleyicisi)

VAP Denetleyicisi

VisVAP:
VAP icin Akis Semasi
Editoru

Vissig

Bu moddil, kullanicilarin Econolite ASC/3 Kuzey Amerika Denetleyici cihazlarinda calisan sinyalli
kavsaklari simile etmesini saglar. Kontrol parametreleri igin 6zel bir kullanici araytzi saglar.

Bu modil, Kuzey Amerika "Ring Barrier Denetleyicisi" standart prosedirtine gére denetlenen
sinyalli kavsaklarin PTV Vissim tarafindan simile edilmesini saglar. RBC parametreleri igin 6zel
bir kullanici Arayuzu saglar.

VAP (Aragla etkinlesen programlama) PTV Vissim'un faz veya asama tabanli olarak
programlanabilir trafikle etkinlesen sinyal kontrolini simile etmesini saglar. PTV Vissim
simulasyonlari sirasinda veya test modunda, VAP kontrol mantigi komutlarini yorumlar ve PTV
Vissim agi icin sinyal kontrol komutlari olusturur. Ayni zamanda, etkin detektér degdiskenleri
similasyondan alinir ve mantikta islenir.

VAP kontrol mantigi, basit bir programlama dili kullanilarak bir metin dosyasinda (*.VAP)
aciklanmaktadir. Ayrica VisVAP'tan aktarilabilir. VAP sinyal verileri grubu (*.PUA) Vissig'den
rahatlikla aktarilabilir ve metin editérinde manuel olarak olusturulabilir.

Uygulama alani toplu tasima ustunlugl GUzerinden tek kavsak kontrolinden ag veya koridor
kontroli ve hatta deg@isken hiz kontrolii veya emniyet seritlerinin gecici kullanimi gibi VMS
uygulamalarina kadar degismektedir.

VisVAP ("Visual VAP"In kisaltmasi) bir akis semasi olarak VAP sinyali denetleyicilerin program
mantiginin tanimlanmasinda kullanimi kolay bir aractir. Tum VAP komutlari bir fonksiyon
kitiphanesinde listelenmektedir. Disa aktarma fonksiyonu kullanicilara VAP dosyalari olusturma
imkani sunar. Bu ek degisiklikleri VAP dosyasina kaydeder.

Ayrica, VisVAP bir simllasyon sirasinda kullanicilarin kontrol mantigi tzerinden adim adim
gitmelerini saglayan bir hata aylklama iglevselligi saglar. Ayrica mantikta kullanilan tim
parametrelerin mevcut degerlerini gosterir.

Vissig, ek olarak, asama tabanli sabit zamanli sinyal denetimi saglayarak faz tabanli sabit
zamanli denetimi (herhangi bir PTV Vissim versiyonuna ve PTV Visum "Nod editéri/kontrol”
modulune dahil edilmis olan) bitinler. Vissig, asamalarin ve ara asamalarin belirlenmesi icin bir
grafik editor igerir. Ara asamalar ayrica Vissig ile otomatik olarak olusturulabilir. Her zamanki
islevselligin yani sira, sinyal programi editoru kullanicilara agamalari ve ara asamalari kolaylkla
uzatma veya kisaltma imkani tanir. Ek olarak, Vissig VAP denetleyicilerinde kullaniimak tzere
sinyal verilerinin PUA formatina aktarilmasi igin bir ara yuz sunar. Boylece, agsamalara ve ara
asamalara dayanan aragla etkinlesen sinyal denetimi kolaylikla olusturulabilir.

Tam sinyal plan bilgileri, Microsoft Excel'e aktarilabilir ve raporlara kolaylikla eklenebilir.



Sinyal Denetimi arayuzleri

Harici Sinyal Denetimi

LISA + OMTC

SCATS Arayiizii

SCOOT Arayiizii

Bu moddl kullanicilara ayri bir uygulama (*.exe) veya bir program kittiiphanesi (*dll) olarak bulunan
sinyal denetleyicilerinin similasyonunu yapma imkani tanir. Bunlar PTV AG veya diger gelistiriciler
tarafindan saglanan standart denetleyiciler veya kullanicilar tarafindan gelistirilen denetim
prosedurleri (API eklentisini kullanarak) olabilir.

Bu eklenti, Schlothauer tarafindan LISA+ prosediri ile belirlenen sinyal denetleyicilerinin
simllasyonu i¢in kullanilir.  Filli denetim DLL ve denetleyici parametreleri icin Grafik Kullanici
Arayuzu Schlothauer'den temin edilebilir.

Bu modiil, Avustralya SCATS prosediriine gére belirlenen sinyal denetleyicilerinin similasyonu igin
kullanilir.  Fiili denetim DLL ve denetim parametreleri igin Grafik Araylzi (SCATS.DLL,
SCATS_GUL.DLL, WinTraff, ScatSim) Avustralya Karayolu ve Denizcilik Hizmetlerinden temin
edilebilir.

SCOOT Arayiizii, ingiliz SCOOT prosediiriine gére belirlenen sinyal denetleyicilerinin simiilasyonu
icin kullanilir. Filli denetim DLL ve denetleyici parametreleri igin Grafik Kullanici Araytzi
(SCOOQOT.DLL, SCOOT_GUL.DLL, PCScoot) Siemens UK'den temin edilebilir.

Programlama Arayuzleri

API paketi (Uygulama
Programcisi Arayiizii):

Carz2X

PTV Vissim API paketi kullanicilarin bir PTV Vissim simulasyonunu etkilemek amaciyla kendilerine
ait veya harici uygulamalari entegre etmesine imkan tanir.

®» SignalControl.DLL ve SignalGUI.DLL DLL'ler olarak kullanici tanimli sinyal denetleyicilerin
entegrasyonuna imkan tanir. llgili bilgileri okuma (detektér bilgileri, mevcut sinyal durumlari) ve
sinyal durumlarini yazmak iglevleri saglanmigtir.

®» DriverModel.DLL araba takip ve serit degistirme modellerinin uygulanmasina imkan tanir.
Bunlar, PTV Vissim'de belirli ara¢ tiplerine atanmis olup standart suris davraniginin Uzerini
yazabilir.
EmissionsModel.DLL PTV Vissim'e kullanici tanimli emisyon modelleri eklemek igin kullanihr.
ilgili arag &zellikleri ve dinamik parametreler arayiiz iizerinden sagdlanir. Emisyonlar PTV Vissim
degerlendirmelerinde ¢ikti olabilir.

Car2X eklentisi aragtan araca iletisim ve/veya aragtan altyapiya iletisim kullanilarak uygulama
baglantisina imkan tanir (6rn: bir aragtan diger araglara gonderilen trafik sikisikligr uyarisi).

Bu uygulamalar Python veya C++ ile uygulanabilir. Car2X uygun donanim ile donatiimis olan
aracglar tarafindan saglanan verilere verimli erisim saglar (burada kullanicilar belirli bir arag tipi
belirler).

Arag tarafindan toplanan verilere erisimin yani sira, Car2X modult kullanicilarin iletisimler igin
stochastic model kullanarak mesajlari géndermesini ve almasini saglar.



